PEITYBJINKA CPBUJA

3aBop 3a HMHTEJEKTYAIHY CBOjHHy
beorpan, Knerume Jbybuue 5

UCIIPABA O ITIATEHTY

bpoj 60178

IloaHoCHOLY MpyjaBe 3a MPU3HAHKE MaTeHTa
HHCTATYT MHUXAJWIO ITYIIUH [.0.0. BEOI'PAJ,
Boaruma 15, 11060 beorpan, RS,

MPHU3HAT j€ MATEHT M0J] Ha3UBOM
HOCTYTIAK 3A YEP3AKBE KOHBEPI'EHIIMJE BLIND DFE
EKBAJIN3ATOPA TEJJEKOMYHUKAIIMOHOI' KAHAJIA
no npujaeu I1 - 2017/0205, noaneroj 23.02.2017. roaune.

[Matent je ynucan y Perucrap narenara 20.05.2020. rogune,
u 00jaBibeH y [ macHUKY MHTeNeKTyaliHe cBojuHe 6poj 6/2020 nana 30.06.2020. roqune.

[MarenT Baxku 10 23.02.2037. ronuxe, 004 yCIOBOM
[la ce TO/MIIIILE TAKCe 34 H-erOBO O/IpKaBame peloBHO riahajy.

Oga ucnpasa u3zaaTa je Ha ocHoBy unaHa 110. 3akoHa o mareHTHMa,
("Cnyx6enu riacauk PC", 6p. 99/11).

Bbeorpan, 01.07.2020. ronuse

P Jdupexrop
5’9?\ ;&Juu-r”’_ L(

: ) N\
-’Bﬂamiymp Mapuh er



—

as

~
A

S

72
a

(19) REPUBLIKA SRBIJA

ZAVOD ZA
INTELEKTUALNU SVOIJINU
BEOGRAD

12y Patentni spis

a 60178 B1

(51) Int. CL.

HO4L 25/00  (2006.01)
HO3H 7/30  (2006.01)
HO4B 3/04  (2006.01)

(21) Broj prijave: P-2017/0205

(22) Datum podnosenja prijave: 23.02.2017.
(43) Datum objavljivanja prijave: 31.08.2018.
(45) Datum objavljivanja patenta: 30.06.2020.

(73) Nosilac patenta:
INSTITUT MIHAJLO PUPIN D.0.0. BEOGRAD
Volgina 15
11060 Beograd, RS

(72) Pronalazag:
KRSTIC, Vladimir

(74) Zastupnik:
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TELEKOMUNIKACIONOG KANALA

(57) Apstrakt:

Pronalazak se odnosi na postupak kontrole stanja
konvergencije ckvalizatora koji je dizajniran sa ciljem da
ubrza konvergenciju blaind DFE (blind Decision Feedback
Equalizer) ekvalizatora. Ubrzanje konvergencije je rezultat
primene inoviranog postupka kontrole stanja konvergencije
u blaind rezimu u kome DFE funkcioni§e kao kaskadno
strukturiran linearni ekvalizator - obuhvata kolo za kontrolu
pojacanja (GC), belitelj spektra prijemnog signala (WT) i
ckvalizator fazne karakteristike kanala (TE) - koji ima
zadatak da izbegne efekte propagacije greSaka i otvori
dijagram oka signala §to je moguce brze. Kontrola stanja
konvergencije je zasnovana na online estimaciji srednje
kvadratne greSeke izlaza ekvalizatora (MSE) i pracenju
njenog prolaska kroz promenljiv prag koji odreduje trenutak
prelaza ekvalizatora iz blaind reZima u reZim kontrolisan
detektovanim simbolima podataka. Postupak kontrole
uporeduje estimat srednje kvadratne greSke izlaza
ekvalizatora sa promenljivim pragom greSke koji je
definisan kao kombinacija heuristicki odabranog fiksnog
¢lana i skalirane aposteriori greske adaptacije koeficijenata
belitelja spektra koja predstavlja promenljiva komponentu
praga. U ovoj inovaciji, aposteriori greska belitelja (¢"*,.,)
povecava preciznost procesa kontrole konvergencije tako
§to umanjuje uticaj autlejera na izlazu ekvalizatora koji
kontaminiraju proces estimacije srednje kvadratne greSke.
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