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ТЕХНИЧКИ ЕЛАБОРАТ 

Проблем који се техничким решењем решава: 

Вибро-мониторинг систем, поред основне улоге да особљу одржавања пружи јасан 
увид у стање машина и обезбеди планско одржавање, има још једну улогу, која је 
старија и можда значајнија, а то је непосредна заштита. Непосредна заштита се обавља 
у самом хардверу, на нивоу рекова за аквизицију сигнала и не зависи од сервера. 
Постоје два нивоа, упозорење (аларм) и опасност (заштита). Аларми служе да изврше 
јасну сигнализацију да је машина у зони која није добра за њен дужи рад, док заштите 
морају непосредно да одведу машину у безбедну зону, што је најчешће заустављање. 
Све ове акције се морају извршавати у задатом времену и прецизно. Заштитне функције 
се најчешће реализују дигиталним релејним излазима. 

Аларми се формирају када амлитуда директног мерења или неких од хармоника, пређу 
одговарајућу вредност, али још ниједостигла критичну вредност. Оваква стања се не 
смеју игнорисати јер, кад год машина уђе у критично стање, није извесно шта ће се 
десити. Заштите прораде када је амлитуда директног мерења или неког од хармоника 
већа од максималне дозвољене вредности за безбедни рад машине и постројења. 

Систем који обавља алармну и заштитну функцију мора бити јако поуздан, аутономан и 
добро конфигурисан. Поуздан систем је направљен од квалитетног сертификованог 
хардвера, а највећи број функција се обавља у софтверским драјверима. Аутономан 
систем, једном конфигурисан, ради независно од других система. 

Добра конфигурација система треба да подржи јасне и прецизне акције у свим 
ситуацијама, што подразумева и добро познавање машине и постројења које штитимо, 
од стране корисника. Све акције, морају бити једнозначне а сама конфигурација треба 
да пружи довољно опција. 

 

Стање решености тог проблема у свету: 

Различити произвођачи система за мониторинг вибрација прибегавају различитим 
решењима. „BentlyNevada“, у свом модуларном реку серије 3500 омогућава 
подешавање аларма и заштита за сваки аналогни улаз. Тако подешени аларми и 
заштите, представљају тагове, које може да види посебан модул за дигиталне релејне 
излазе. На том модулу, омогућено је програмирање једноставним логичким изразима. У 
овим изразима се могу наћи и тагови других модула, као што је модул 4-20 милиампера 
аналогних улаза, које можемо користити да би прецизније реаговали.   

У минималном случају потребни су рек, напајање, основни модул, модул за мерење 
вибрација и модул релејних излаза. 
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Одређени произвођачи, као што је „Provibtech“, нуде једноставније системе, где већ на 
нивоу претварача, постоје релејни излази и могуће је остварити најосновнију заштиту, 
када амплитуда директног мерења пређе задату вредност. 

 

Опис техничког решења са карактеристикама, укључујући пратеће 
илустрације и техничке цртеже: 

Системски захтеви 
 
Модул BVM8 поред аквизиције сигнала са сонди и слања на SCADA сервер (уколико је 
картица IO) или вибро-мониторинг сервер (уколико ради као изоловани уређај), врши 
непосредну заштиту у случају прекорачења. Заштита је реализована преко 8 
дигиталних излаза који су повезани на спољашње релеје. 
 
Како постоји 8 независних канала за аквизицију од којих сваки може мерити у општем 
случају различите врсте вибрација, захтеви за генерисање заштитне функције могу бити 
изузетно сложени. Како би се корисницима оставила највећа могућа слобода приликом 
пројектовања заштитне функције, омогућено је логичко комбиновање свих услова и 
задатих прагова који су конфигурисани. Аквизициони канали, дигитални улази и излази 
су имплементирани на FPGA1 чипу, као неки од модула у хијерајхији целе картице. 
Због сложености заштитне функције, одабрано је да се она израчунава у Linux драјверу 
имплементираном у кернелу[1], а не као део FPGA чипа. Коришћени интегрисани 
рачунар са оперативним системом је NanoPi Neo Core[2][3]. Физичка веза између FPGA 
и NanoPi је SPI2 меморијска мапа.  
 
Природа системских захтева прецизну расподелу задатака између хардвера и софтвера. 
Задаци који су временски критични и захтевају паралелизам погодни су за хардверску 
реализацију, док су чување великог броја података и извршавње функција на вишем 
нивоу апстракције реализовани у софтверским драјверима. Оперативни систем је 
базиран на Linux кернелу и користи подршку за процесе у реалном времену 
Xenomai[4]. Наведена реализација омогућава прецизне и сигурне перформансе система. 

Опис драјвера  
 
По подизању система покреће се кориснички програм који учитава кернелски модул и 
драјвере. Постоје два главна процеса (нити) који се извршавају док је модул у раду: 
 

• Аквизициона функција 
• Заштитна функција 

 

                                                           
 
1Field Programmable Gate Array 
2Serial Peripheral Bus 
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Аквизициона функција обавља комуникацију са FPGA и контролише проток података 
између хардвера и софтвера. Подаци у FPGA који представљају неку физичку величину 
су изражени у битима, а конфигурациони фајл садржи њихове физичке јединице. Ток 
података аквизиционе функције је приказан на Слици 1. 

 

 
Слика 1: Ток података аквизиционе функције 

 
Сигнали са сонди се најпре пропуштају кроз хардверски филтар пропусник ниских 
учестаности, како би се елиминисале компоненте вибрација веће од 2 kHz. Након 
филтрирања, сигнал се доводи на улаз 16-битног аналогно-дигиталног конвертора.  
Временску синхронизацију аквизиције сигнала са конвертора на свим каналима 
обезбеђује посабан модул у оквиру FPGA који истовремено започиње конверзије.  
Сирова 16-битна вредност на излазу конвертора се даље разводи по модулима за 
израчунавање свих могућих вредности које картица мери. То подразумева FIFO бафер 
дубине 2048 одбирака који када се напуни снабдева језгро за рачунање FFT3, RMS4 
језгро, рачунање амплитуде директне вибрације, итд. Све израчунате вредности се на 
крају отпремају у SPI меморију где су на располагању драјверу. 
 
На страни софтвера, подаци се чувају у дељеној меморији и у сваком тренутку су 
доступни драјверу за слање на сервер или графички приказ. Како је учестаност 
одабирања улазних сигнала 2 kHz, потребно је обезбедити  механизам којим се обавља 
аквизиција одбирака пре пристизања нових.  
 
Након што FPGA изврши аквизицију на свим каналима који се користе, активира се 
прекидна рутина процесора која врши SPI трансфере. Максимално време покретања 
прекидне рутине је 5 us. Време потребно да се изврши пренос свих података је 200 us у 
случају брзине SPI комуникације 10 Mb/s. Oвакве временске перформасне гарантују да 
ни један одбирак неће бити незабележен. 
 
Заштитна функција као улаз прихвата податке из дељене меморије и рачуна вредности 
дигиталних излаза. У конфигурационом фајлу су записани прагови узбуне и опасности 
свих мерења. Како минимална задршка (време потребно да сигнал буде у прекорачењу 
да би се сматрао валидним) износи 100 милисекунди, одабрана периода израчунавања 
је 50 милисекунди. Посебна пажња је посвећена томе да путања података од дељене 
меморије до самих излаза буде потпуно независна од остатка система.  
 

                                                           
 
3 Fast Fourier Transform 
4 Root Mean Square 
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Ово је приказано на Слици 2. Драјверу је на основу конфигурационог фајла позната 
листа коришћених мерења, и њихове вредности очитава из дељене меморије. Прва фаза 
заштите је поређење мерења са праговима и утврђивање стања сигнала који су 
додељени том мерењу. 
 

 
Слика 2: Ток података заштитне функције 

 
Свако  мерење може учестовати у логици за заштитни излаз. Мерења која улазе у 
логику и сама логичка функција су одређени конфигурацијом. Како би се обезбедила 
сигурност преноса, SPI комуникација је заштићена провером CRC5. 
 
Корисник генерише логику заштитне функције из GUI6 апликације. Апликација нуди 
само оне сигнале који су дефинисани за врсту канала који је одабран. Дозвољено је 
груписање израза заградама, коришћење логичких операција и/или/негација. 
Максимална дужина израза је 100 карактера. На Слици 3 је приказан конфигурациони 
софтвер који је описан. 
 

 
 

Слика 3: Генерисање заштитне логике 

                                                           
 
5Cyclic Redundancy Check 
6 Graphical User Interface 
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Како би се кориснику максимално олакшало и како би се онемогућиле људске грешке, 
софтвер сам врши проверу исправности логике. Уколико у неком тренутку корисник 
унесе неисправан израз, софтвер онемогућава корисника да конфигурише уређај. Ово је 
приказано на Слици 4.  

 
Слика 4: Невалидан израз заштитне логике 

 
По успешно обављеној конфигурацији генерише се бинарна датотека чија структура је 
приказана на Слици 5, на основу које драјвер има све потребне информације за 
исправан рад.  
 

 
 

Слика 5: Конфигурациони фајл 

Пример деловања заштите 

Улазни сигнал је такав да је израчуната амплитуда прва два хармоника 200 um peak-to-
peak. У NanoPi секцији конфигурационог фајла је задато да је вредност прага 
упозорења 150 um а опасности 250 um. Вредност аларма који одговара мерењу првог 
хармоника је на активном нивоу за упозорење а неактивној вредности за опасност. 
Заштитни дигитални израз 1 је конфигурисан тако да се активира уколико вредност 
првог хармоника уђе у зону опасности и вредност другог хармоника уђе у зону 
упозорења, и тренутно није активан. 

После неког времена први хармоник је достигао вредност 260 um. Након што истекне 
време од 2 секунде (конфигурисана задршка) сигнал опасности за први хармоник се 
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активира. Сада је задовољена логика заштитног израза и активира се дигитални излаз 1 
који зауставља постројење. 

Закључак:  

Заштитне и алармне функције вибро-мониторинг система су имплементиране на самом 
модулу. Сваки модул за себе на основу конфигурације и тренутних мерења вибрације 
(амплитуде, референтног угла, итд.) доноси одлуку да ли је потребно да алармира 
остатак система, или је можда чак потребно да изврши искључење постројења. 
Пажљивом анализом техничких захтева који су постављени пред овим техничким 
решењем, а увидом у потребне перформансе, пре свега одзива, дошли смо до закључка 
да је ову функционалност најбоље имплементирати у embedded технологији и то у 
кернелској зони са Linux оперативним системом Xenomai. На овај начин је постигнут 
најбољи баланс по питању следећих захтева: перфoрмансе обраде података, 
модуларност логичког израза којим се описује алторитам заштитне и алармне функције, 
брзина имплементације и одржавање комплетног вибро-мониторинг система. 
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Automatika ugovara sa trecim licima 

Ovim zapisпikom se koпstatuje da su па poslovima koje IMP-Automatika ugovara 
sa trecim licima, а koji su пavedeпi u prilogu ovog zapisпika, aпgazovaпi 

saradпici i tehпicka sredstva Iпstituta Mihajlo Pupiп sa zadatkom: 

Realizacija Vibro-moпitoriпg sistema za turЬiпe i rotacioпe masiпe 
Iпtegracija razlicitih vrsta seпzora za mereпje vibracija u jediпstveп sistem 
za vibro-moпitoriпg rotacioпih masiпa 
Obrada sigпala u realпom vremeпu vibro-moпitoriпg sistema rotacioпih 

masiпa, korisceпjem FPGA tehпologije 
- Tehпika preпosa podataka sa akvizicioпih kartica па ceпtralпi server vibro­

moпitoriпg sistema 
- Tehпika geпerisaпja zastitпih fuпkcija i alarma па vibro-moпitoriпg 

sistemu rotacioпih masiпa 
Koпfiguracija parametara i prikaz podataka sa akvizicioпih kartica vibro­
moпitoriпg sistema korisceпjem Web tehпologije 

Ucesпici projektпog tima iz Iпstituta Mihajlo Pupiп su: 

LjuЬisa Jovaпovic 

loragaп Bojaпicl 
Biljaпa Aпtic 

Milisav Bogdaпovic 
Perica Krstic 
Srdaп Sudarevic 
Vladimir Cotra 
Vladimir Neraпdzic 



Mladen Vucinic 
Mirsad Bahtijarevic 
Ivana Bacvanski-Janjatovic 
Mikica Dimitrijevic 
Nikola Hercegovac 

- Dorde C:ovic 
Radomir Stamatovic 
Mihailo Stojanovic 
Ognjen Ristic 
Vadimir Nesic 

Potrebni resursi: Razvojni alati, test okruzenje 

Ро potpisivanju ovog zapisnika od strane Narucioca, Izvrsilac stice pravo 

izdavanja privremene situacije. 

Beograd, 20.12.2020. 

ASNI 

Prilog: Ugovori IMP-Automatika i Turbocom doo Karlovac, Hrvatska (sredstva Evropskog fonda za 
Regionalni razvoj ) brojevi ugovora 853/2-А-20 i 853/2-С-20 od 28.05.2020, 























 
 

 

1 

 
 

Листа раније прихваћених техничких решења за сваког аутора 
појединачно  
 
  



 
 

 

2 

 
Бранислав Шашић 
1. Микица Димитријевић, Милош Станковић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, Владимир Нешић, 

Вељко Вучуревић, Александар Цар, Љубиша Јовановић, Бојан Папић, Никола Јевтовић, Биљана 
Антић, Жељко Ђуровић, Горан Квашчев: EMC сертификација уређаја Atlas XBB-RTL, Реализација  
2016, Примена 2016, Корисник: ЕДБ, Категорија: M84 

2. Микица Димитријевић, Милош Станковић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, Владимир Нешић, 
Никола Марковић, Александар Цар, Небојша Пањевац: Инсталација Atlas XBB-RTL-a за даљинско 
очитавање потрошње топлотне енергије Института "Михајло Пупин", Реализација  2016, Примена 
2016, Корисник: Институт Михајло Пупин, Категорија: M82 

3. Микица Димитријевић, Милош Станковић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, Владимир Нешић, 
Александар Цар, Вељко Вучуревић, Никола Јевтовић: Развој Atlas XBB-RTL уређаја, Реализација  
2016, Примена 2016, Корисник: Дистрибутивни оператери, Категорија: М82 

4. Владимир Нешић , Микица Димитријевић, Милош Станковић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, 
Љубиша Јовановић, Александар Цар, Гордан Конечни, Ана Вучуревић,: Развој Atlas Hydra уређаја, 
Реализација  2017, Примена 2017, Корисник: ЕПС, Категорија: M82 

5. Владимир Нешић, Бранислав Шашић, Микица Димитријевић, Димитрије Зелић, Владимир 
Неранџић: Развој система за праћење метеоролошких података, Реализација  2017, Примена 2017, 
Корисник: ЕДБ, Категорија: M83 

6. Владимир Нешић, Вељко Вучуревић, Александар Недељковић, Микица Димитријевић, Предраг 
Марић. Милош Станковић, Бранислав Шашић, Владимир Неранџић, Александар Цар, Гордан 
Конечни: Имплементација Atlas Hydra уређаја у производњи и преносу електричне енергије, 
Реализација  2018, Примена 2018, Корисник: ОДС "ЕПС Дистрибуција" доо Београд, Категорија: 
М82 

7. Владимир Нешић, Микица Димитријевић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, Огњен Ристић, 
Вељко Вучуревић, Александар Цар: Развој piko Atlas-RTL уређаја, Реализација  2019, Примена 2019, 
Корисник: ЈП "Електропривреда Србије" Београд, Категорија: М82 
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Огњен Ристић 
1. Александар Цар, Елена Вељковић Грбић, Владимир Чотра, Горан Пернић, Огњен Ристић, Иван 

Ћирић: ВИЕW систем конфигуратор, Реализација  2012, Примена 2012, Корисник: 
Електровојводина, Нови Сад, Категорија: М85 

2. Љубиша Јовановић, Бојан Папић, Огњен Ристић, Милош Станковић, Василије Јовановић, Перица 
Крстић, Ивана Бачвански-Јањатовић, Драган Радојевић, Драган Бојанић,Небојша Пањевац, Милисав 
Богдановић, Милан Бједов, Богдан Поповић: Систем за детекцију стања хидроагрегата, Реализација  
2014, Примена 2014, Корисник: ХЕ Вишеград, Категорија: M83 

3. Милош Станковић, Драган Бојанић, Љубиша Јовановић, Владо Грегус, Драгана Глишић, Марко 
Рогановић,  Миленко Николић, Микица Димитријевић, Вељко Вучуревић, Александар Цар, Никола 
Јевтовић, Огњен Ристић, Владимир Нешић, Владимир Неранџић: Фамилија производа FOHUB – 
FO/RS232/RS422/RS485 модуларни конвертор, Реализација  2014, Примена 2014, Корисник: ЕПС, 
Категорија: M82 

4. Владимир Нешић, Вељко Вучуревић, Никола Марковић, Жељко Аћимовић, Огњен Ристић, Гордан 
Конечни, Жељка Зељковић: Имплементација ANSI C12.21 и TASE.2 протокола на ИМП 
контролерима за комуникацију са електричним бројилима, Реализација  2017, Примена 2017, 
Корисник: ХЕ Перућица, Категорија: M84 

5. Владимир Нешић, Ђорђе Јовановић, Матија Живановић,  Вељко Вучуревић, Гордан Конечни, Жељка 
Зељковић, Огњен Ристић, Горан Стефановић, Жељко Аћимовић: Диспечерски тренажни симулатор 
средњенапонске електричне мреже, Реализација  2018, Примена 2018, Корисник: ОДС "ЕПС 
Дистрибуција" доо Београд, Огранак Краљево, Категорија: М82 

6. Владимир Нешић, Микица Димитријевић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, Огњен Ристић, 
Вељко Вучуревић, Александар Цар: Развој piko Atlas-RTL уређаја, Реализација  2019, Примена 2019, 
Корисник: ЈП "Електропривреда Србије" Београд, Категорија: М82 
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Владимир Нешић 
1. Гордан Конечни, Саша Максимовић, Владимир Нешић, Драгана Глиши: Избор, пренос и анализа 

оперативних података добијених од интелигентних електронских уређаја (ИЕД) применом стандарда 
ИЕЦ 61850 ка центру управљања, Реализација  2011, Примена 2011, Корисник: ЕМС, Београд, 
Категорија: М86 

2. Милош Станковић, др Љубиша Јовановић, др Драган Радојевић, Бојан Папић, Светлана Деспотовић, 
Драган Бојанић, Перица Крстић, Небојша Пањевац, Ивана Бачвански, Мирсад Бахтијаревић, 
Василије Јовановић, Милисав Богдановић, Владимир Нешић, Саво Безмаревић: Систем за 
редудантно мерење броја обртаја у системима турбинске регулације у термоагрегатима, Реализација  
2011, Примена 2012, Корисник: Термоелектрана Никола Тесла А, Обреновац, Термоелектрана 
Костолац Б, Дрмно, Термоелектрана Колубара А, Велики Црљени, Категорија: М83 

3. Бојан Папић, Владимир Нешић, Драгана Глишић, Гордан Конечни, Нина Радновић, Никола 
Јевтовић, Михаило Стојановић, Драган Радојевић, Светлана Деспотовић, Дарко Новаковић, 
Владимир Неранџић, Вања Чукалевски, Богдан Поповић: Увођење редундансе у дистрибуирани 
систем управљања за интеграцију специјалних мерних система по IEC 61850 протоколу, Реализација  
2013, Примена 2013, Корисник: ЕПС, Термоелектране у Србији, Категорија: M83 

4. Драгана Глишић, Владимир Нешић, Небојша Радмиловић, Никола Крајновић, Никола Јевтовић, 
Михаило Стојановић, Василије Јовановић, Срђан Сударевић, Биљана Антић, Мирсад Бахтијаревић, 
Светлана Деспотовић, Перица Крстић,: Техничко решење редундансе Модбус TCP протокола за 
интеграцију специјалних мерних система у DCS, Реализација  2013, Примена 2013, Корисник: ЕПС, 
Термоелектране у Србији, Категорија: M83 

5. Небојша Радмиловић, Весна Петковски, Никола Крајновић, Бојан Папић, Перица Крстић, Ивана 
Бачвански-Јањатовић, Небојша Пањевац, Милисав Богдановић, Милан Бједов, Тамара Јовановић, 
Владимир Нешић, Драгана Глишић, Ђорђе Човић,  Иван Николић: Реализација snapshot 
функционалности симулатора-тренажера термоенергетског постројења, Реализација  2013, Примена 
2013, Корисник: ТЕНТ А Обреновац, Категорија: M84 

6. Александар Михајлов, Младен Николић,  Љубиша Јовановић, Миленко Николић, Вељко Вучуревић, 
Радомир Стаматовић, Елена Вељковић-Грбић, Александар Цар, Владимир Нешић, Татјана 
Врачарић, Јадранка Драгутиновић, Тања Стојановић, Бојана Милић, Гордан Конечни, Жељка 
Зељковић, Никола Јемуовић, Иван Гојковић: Надзор фотонапонске електране употребом 
виртуализационе платформе, Реализација  2013, Примена 2013, Корисник: Соларна електрана на 
крову института Михајло Пупин, Категорија: M85 

7. Милош Станковић, Владимир Нешић, Љубиша Јовановић, Марко Рогановић, Драгана Глишић, 
Небојша Радмиловић, Весна Петковски, Никола Крајновић, Бојан Папић, Василије Јовановић, 
Микица Димитријевић: Хардверски симулатор парне турбине реализован на платформи PLC uređaja 
Atlas Max-RTL, Реализација  2013, Примена 2014, Корисник: ТЕ КО Костолац, Категорија: M82 

8. Милош Станковић, Бојан Папић, Љубиша Јовановић, Владимир Нешић, Небојша Радмиловић, 
Весна Петковски, Василије Јовановић, Драгана Глишић, Тамара Јовановић, Светлана Деспотовић, 
Младен Вучинић, Миленко Николић: Емулатор броја обртаја парне турбине БГТ01, Реализација  
2014, Примена 2014, Корисник: ТЕ ТО Нови Сад, Категорија: M84 

9. Милош Станковић, Драган Бојанић, Љубиша Јовановић, Владо Грегус, Драгана Глишић, Марко 
Рогановић,  Миленко Николић, Микица Димитријевић, Вељко Вучуревић, Александар Цар, Никола 
Јевтовић, Огњен Ристић, Владимир Нешић, Владимир Неранџић: Фамилија производа FOHUB – 
FO/RS232/RS422/RS485 модуларни конвертор, Реализација  2014, Примена 2014, Корисник: ЕПС, 
Категорија: M82 

10. Владимир Нешић, Ђорђе Човић, Мирослав Симић, Ђорђе Јовановић. Гордан Конечни,  Иван 
Гојковић,Радомир Стаматовић, Јадранка Драгутиновић: "EDICOPT" - софтверски пакет за 
конфигурисање "ATLAS XBB - RTL" уређаја, Реализација  2016, Примена 2016, Корисник: ЕДБ, 
Категорија: M85 

11. Микица Димитријевић, Милош Станковић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, Владимир Нешић, 
Вељко Вучуревић, Александар Цар, Љубиша Јовановић, Бојан Папић, Никола Јевтовић, Биљана 
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Антић, Жељко Ђуровић, Горан Квашчев: EMC сертификација уређаја Atlas XBB-RTL, Реализација  
2016, Примена 2016, Корисник: ЕДБ, Категорија: M84 

12. Микица Димитријевић, Милош Станковић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, Владимир Нешић, 
Никола Марковић, Александар Цар, Небојша Пањевац: Инсталација Atlas XBB-RTL-a за даљинско 
очитавање потрошње топлотне енергије Института "Михајло Пупин", Реализација  2016, Примена 
2016, Корисник: Институт Михајло Пупин, Категорија: M82 

13. Микица Димитријевић, Милош Станковић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, Владимир Нешић, 
Александар Цар, Вељко Вучуревић, Никола Јевтовић: Развој Atlas XBB-RTL уређаја, Реализација  
2016, Примена 2016, Корисник: Дистрибутивни оператери, Категорија: М82 

14. Владимир Нешић , Микица Димитријевић, Милош Станковић, Предраг Марић, Бранислав Шашић, 
Љубиша Јовановић, Александар Цар, Гордан Конечни, Ана Вучуревић,: Развој Atlas Hydra уређаја, 
Реализација  2017, Примена 2017, Корисник: ЕПС, Категорија: M82 

15. Владимир Нешић, Бранислав Шашић, Микица Димитријевић, Димитрије Зелић, Владимир 
Неранџић: Развој система за праћење метеоролошких података, Реализација  2017, Примена 2017, 
Корисник: ЕДБ, Категорија: M83 

16. Вељко Вучуревић, Александар Цар, Сава Живковић, Владимир Нешић, Никола Јемуовић: 
Имплементација Смарт Грид уређаја ИМП за МХЕ Јована, Кушлат и Штедрић, Реализација  2017, 
Примена 2017, Корисник: МХЕ Јована, Кушлат и Штедрић, Категорија: M84 

17. Владимир Нешић, Вељко Вучуревић, Никола Марковић, Жељко Аћимовић, Огњен Ристић, Гордан 
Конечни, Жељка Зељковић: Имплементација ANSI C12.21 и TASE.2 протокола на ИМП 
контролерима за комуникацију са електричним бројилима, Реализација  2017, Примена 2017, 
Корисник: ХЕ Перућица, Категорија: M84 

18. Владимир Нешић, Ђорђе Човић, Мирослав Симић, Ђорђе Јовановић, Драган Радојевић, Небојша 
Радмиловић, Милена Милојевић, Небојша Пањевац, Весна Петковски, Никола Цимбаљевић, Бојан 
Папић: EDICOPT алат за тестирање и пуштање Atlas Hydra уређаја, Реализација  2017, Примена 
2017, Корисник: Електродистрибуција Београд, Категорија: M84 

19. Владимир Нешић, Ђорђе Јовановић, Матија Живановић,  Вељко Вучуревић, Гордан Конечни, 
Жељка Зељковић, Огњен Ристић, Горан Стефановић, Жељко Аћимовић: Диспечерски тренажни 
симулатор средњенапонске електричне мреже, Реализација  2018, Примена 2018, Корисник: ОДС 
"ЕПС Дистрибуција" доо Београд, Огранак Краљево, Категорија: М82 

20. Владимир Нешић, Вељко Вучуревић, Александар Недељковић, Микица Димитријевић, Предраг 
Марић. Милош Станковић, Бранислав Шашић, Владимир Неранџић, Александар Цар, Гордан 
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