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bstract - Dynamical behaviour of servo hydraulic system is defined by permanent 

agnet motor’s behaviour in a great criterion. This motor is used in hydraulic amplifier, 

or position of pilot piston control. In this paper is given analysis and dynamical transfer 

haracteristic of permanent magnet torque motor. Theoretic fundamentals of dynamical 

odel are confirmed by simulation and experimental results. 

 

DINAMIČKO PONAŠANJE MOMENTNOG MOTORA SA PERMANENTNIM 

MAGNETIMA - SIMULACIONI I EKSPERIMENTALNI REZULTATI 

adržaj - Dinamičko ponašanje servohidrauličkog sistema je u velikoj meri određeno 

inamičkim ponašanjem momentnog motora koji se koristi za kontrolu položaja pilot 

lipa u hidrauličkom pojačavaču. U radu je izvršena analiza dinamičkog ponašanja i 

dređena dinamička prenosna karakteristika momentnog motora sa permanentnim 

agnetima. Simulacionim i eksperimentalnim rezultatima biće potvrđene teorijske 

ostavke dinamičkog modela.    


